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PROXINNOV

UN RESEAU

Un réseau de plus de 130
adhérents, regroupant
des équipementiers, des
intégrateurs ainsi que
des utilisateurs

UN LIEU D’'EXPERTISE AU SERVICE DU
DEPLOIEMENT DE SOLUTIONS ROBOTISEES

INDUSTRIELLES

UNE EQUIPE

Une équipe de 7 personnes
avec un pdle technique
composé d’experts en
robotique pour conduire
au mieux les projets des
industriels.

DES EQUIPEMENTS

Un bitiment de 1500m? entiérement
dédié a la robotique 1industrielle.
Equipé de plusieurs cellules
robotisées pour la réalisation de
tests et essais.

PROXZNNOV
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NOTRE EXPERTISE ‘AU SERVICE DES TROIS ACTEURS

CLES DE LA ROBOTIQUE
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% INTEGRATEURS UTILISATEURS

NOUS ASSURONS LA
PROMOTION DE VOTRE
OFFRE

Intégrez vos produits dans
une vitrine de haut niveau
technologique, dans un
environnement concret, avec
des conditions 1industrielles
réelles.

NOUS DE-RISQUONS VOS
SOLUTIONS

Gagnez du temps grace a
notre expertise sur la
conduite d’avant-projets et
bénéficiez d’une mise en
avant de votre savoir-faire
aupres des utilisateurs
finaux.

NOUS PRECISONS VOTRE
BESOIN

Précisez VoS besoins en

profitant de notre
accompagnement complet et
visualisez dans notre

atelier la faisabilité de
vos projets

PROXZNNOV
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EXPERIMENTATION
S’assurer que
solution retenue est
adaptée a votre
besoin. Vérifier
viabilité des
concepts.

* FEssais et tests de
faisabilité
e Démonstrateurs

NOTRE OFFRE

PME, ETI,
?

ETUDE
INDUSTRIELLE
Conduire la phase
d’avant projet. Etudes

de faisabilité  pour
lever les verrous
techniques,
économiques et
humains.

e FEtat de 1’art
qualifiée
e Audit

Préparer vos équipes a
maitriser la robotique

* Formations
certifiantes

* Formations
dipldmantes

* Formations sur-—

VOUS AVEZ UN PROJET ROBOTIQUE

COMMUNICATION
Promouvoilr vosSs
réussites et assurer
votre veille
stratégique
e Veille

technologique et
économique

* Journées techniques

dédiées



NOTRE RESEAU

+ DE 130
ADHERENTS

mprestataires mutilisateurs

PROXINNOV A AUGMENTE DE
24% SON NOMBRE

D’ ADHERENTS .
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NOS EXPERTISES
ET EQUIPEMENTS

ROBOTS
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LA CELLULE
ASSEMBLAGE

OBJECTIFS

Coopération de
différents degré
d"assistance robotisée
Changement de série sur
la ligne d’assemblage

Intégration fine des MATERIELS

normes de sécurité

Collaboration entre la DISPONIBLES

machine et 1’Homme.
Possibilité . Cobot HC10 - UR5 - AUBO

. . I5
14
d’approvisionner les Pince SCHUNK EGPA40
ostes avec des A . Pince Collaborative

Robotig
Convoyeur a palette
3400m*3400mm au sol (8
palettes 400x400mm, 3
Wdexeurs plateay

PROXZNNOV

ovation & Robotics



LA CELLULE
AGRO-ALIMENTAIRE

OBJECTIFS

Faisabilité technique
sous environnement
contraint (froid min
+1°C, humidité)
Manipulation de

produits nus =
(préhension adaptatif, MATERIELS
préhenseur multi DISPONIRBLE
fonctions)

Cadence élevée (lien S
entre la caméra, le

robot Tracking produyt
MAegptation des
matérIe

Contrdle qualité par
vision

PROXZNNOV



LA CELLULE
PARACHEVEMENT
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OBJECTIF'S

Faisabilité dans le
domaine du
poncage/usinage/ébavurag
e avec des robots
Flexibilité de 1’outil
robotique par rapport a
la CN

Faisabilité de MATERIELS
trajectoire complexe DISPONIBLES

Montrer la chaine

numérique menant a la
programmation du robot
Contrdle dimensionnel
Changement d’outils
tomatiques

PROXZNNOV
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OBJECTIF'S

Prototypage de pieces,
pour nos prototypes
ainsi que pour les
prototypes de nos
adhérents

Pieéces allant MATERIELS

jllg;g;;nilOOOx500mm DISPONIRBRLES

Piéces en PLA, PETG,
NYLON ...

Pieces chargés en
fibres (Carbone /
vliar / verre

PROXZNNOV



Cellule robotisée

Robotique & Cobotique

Coexistence

Cartérisation traditionnelle

Pt i

Sans cartérisation

Toutes ces installations sont dites collaboratives

Synchronisation Coopération Collaboration

Espace de travail partagé Espace de travail partagé Travail en simultané sur
mais non en simultané en simultané une méme piéce

PROXZNNOV
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02 - Synapse - Palettisation cartons a la rangée

Robotique classique
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04 - Ligne d'assemblage robotisée de compteurs électrigues

03 - Robotic welding of hydraulic tanks

PROXZNNOV
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05 - Assemblage TH N°22

Cobotique

08 - AUBO Cobot Assemblage de pompes

09 - Assemblage de transmission VW

PROXZNNOV
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10 - Robotique mobile sur site logistique

Robotlique mobile
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Exosquelette & assistance aux
gestes

< ..

11 - Exosquelette & assistance aux gestes 13 - Présentation du cobot 1A20

PROXZNNOV



Agro-alimentailre

14 - Manipulation de produit // Packaging a grande vitesse

15 - Désossage de carcasse

PROXZNNOV



Usinage

16 - Canoe milling with Kuka robot 17 - Usinage RobotMaster

PROXZNNOV



Outillage compliant Passif

18 - Force-Control

Outillage compliant Actif

Parachevement

19 - CSF Robotics compliance active

20 - PushCorp Compliance Active

PROXZNNOV

ovation & Robotics



21 - Ferrobotics UR

Parachevement

WHAT IS HAMMER PEENING?

Robotic Hammer Peening/Polishing uses a high frequency
impact spherical hammering tool to polish tools or dies

22 - Hammer Peening with Robotmaster

PROXZNNOV
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Parachevement

24 - UR Polissage finition

Innovation & Robotics.
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Région
) PAYS DE LA LOIRE L=Roche-surton

REJOIGNEZ
NOTRE RESEAU

+33 (0)2 51 24 12
40

PROXZNNOV

Innovation & Robotics

JOIN US

15 rue Jean Esswel
85000 LA ROCHE SUR
YON

WWW . proxinnov.com




